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VI Competicion de Robdtica
Intercampus UCLM 2026

1. INTRODUCCION

Desde 2010, la Universidad de Castilla-La Mancha organiza anualmente
competiciones de robotica dirigidas a estudiantes de Secundaria y Bachillerato, en
las que han participado mas de 2.000 estudiantes de toda la region. Estas
competiciones se han basado tradicionalmente en la construccién y programacion
de robots utilizando Arduino y LEGO Mindstorms.

En el curso 2025/26, la Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de Ciudad
Real, la Escuela Politécnica de Cuenca y la Escuela Técnica Superior de Ingenieria
Industrial de Albacete organizan la VI Competicién de Robética Intercampus 2026,
que incorpora tres novedades importantes:

o Nuevo material
Se empleara el material de robdtica recientemente suministrado a los centros
educativos de la region dentro del programa Codigo Escuela 4.0. Los kits de
LEGO Mindstorms, ya presentes en la mayoria de los centros, seguiran
utilizdndose en una de las modalidades. Ademas, la UCLM continuara
ofreciendo el préstamo de kits LEGO para aquellos centros que lo necesiten.

e Evaluacién de proyectos
En cada modalidad, los equipos deberan presentar un proyecto que sera
evaluado por un jurado compuesto por docentes de secundaria y personal de
la UCLM. Este jurado verificara el cumplimiento de la normativa (hardware
permitido, autoria de los estudiantes, etc.). Si el proyecto no es aprobado, el
equipo no podra participar en la competicion.

e Competicién oficial WRO
Una de las modalidades sera oficial de la WRO (World Robot Olympiad),
competicion de robdtica educativa de ambito internacional. El equipo ganador
tendra acceso a la fase nacional.
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2. MODALIDADES DE COMPETICION

La VI Competicion de Robdtica Intercampus UCLM 2026 contara con tres
modalidades, clasificadas segun su nivel de dificultad:

o (1. Modalidad Basica: Robots de Sumo con LEGO.
Competicion similar a ediciones anteriores, en la que cada equipo debera
construir y programar un robot de lucha tipo sumo, cuyo objetivo sera localizar
al robot adversario y expulsarlo del tatami.

o (2. Modalidad Intermedia: Robot Mévil Autbnomo con Mbot2.
En esta modalidad, los equipos utilizaran:
e Kit Mbot2
o Camara DFRobot Al Vision Sensor
e (Opcional) Kit Al & IoT Add-on
El reto consiste en programar un robot mévil autdbnomo que se desplace por
un circuito basico y utilice la cdmara para detectar objetos y realizar tareas
simples. Podria considerarse que esta modalidad es una version simplificada
de la C3, pero no es oficial WRO, ya que se permite el uso de robots
comerciales predisefiados (Mbot2) y las tareas seran mas sencillas.

e (3. Modalidad Avanzada: Competicion Oficial WRO - Future Engineers

Durante el curso 2025/26, la UCLM sera sede regional de la WRO en la

categoria Future Engineers. El desafio consiste en disefiar y programar un

robot mévil capaz de recorrer de forma auténoma un circuito que cambia

aleatoriamente en cada ronda, completando varias vueltas en el menor tiempo

posible y siguiendo las sefiales de trafico.

Normativa WRO:

e Los equipos deberan cumplir las reglas oficiales de la WRO (FUTURE
ENGINEERS 2025 - WRO Spain)

e Se podra utilizar cualquier hardware incluido en el programa C(ddigo
Escuela 4.0, excepto robots comerciales predisefiados, salvo que estén

modificados sustancialmente.
e El uso de hardware adicional debera ser consultado previamente con la
organizacién.



https://www.wroboto.es/future-engineers-2025/
https://www.wroboto.es/future-engineers-2025/
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3. DESARROLLO DE LA COMPETICION

La VI Competicion de Robotica Intercampus UCLM 2026 se desarrollara en tres
fases principales:

1 - Fase Previa

Los equipos deberdn construir y programar sus robots en el centro educativo y
elaborar un proyecto conforme a la normativa (ver Seccién 4). Este proyecto sera
evaluado por un jurado antes de la competicion (ver Seccion 5). Solo los proyectos
aprobados podran participar en las fases siguientes.

2 - Fases Locales

Cada campus participante de la UCLM (AB, CU y CR) organizara una Fase Local, en
la que competiran los equipos previamente autorizados por el jurado:

e Modalidades C1 y C2: Los tres mejores equipos por campus pasaran a la
Fase Final Intercampus.

e Modalidad C3 (WRO): La participacién en esta modalidad esta sujeta a
alcanzar un namero suficiente de equipos inscritos para garantizar la
viabilidad de la competicion. El nimero de plazas para la Fase Final
Intercampus (fase regional oficial WRO) sera limitado y se definira en
funcion del total de equipos. En base a ello, la organizacion podra decidir:

o Celebrar una o varias fases locales para seleccionar a los mejores
equipos que participaran en la fase regional WRO (*).

o Si la participacion es reducida (pero suficiente), optar por el acceso
directo a la fase regional WRO (*), cumpliendo la normativa oficial.

(*) IMPORTANTE: La participacion en la WRO conlleva una inscripcion oficial,
cuyo coste sera asumido por la UCLM.

3 - Fase Final Intercampus
Este afio se celebrara en Ciudad Real.

o Modalidades C1y C2: La fase final sera en formato hackathon. Los equipos
acudiran con los robots presentados en la fase local y deberan adaptarlos a
nuevos requisitos. Si se detectan cambios sustanciales no autorizados, el
equipo podra ser descalificado o requerir una nueva validacion del jurado.

e Modalidad C3 (WRO): Correspondera a la fase oficial regional de la WRO,
siguiendo su normativa especifica. El equipo vencedor obtendra el pase a la
fase nacional, que este afo se celebrara en Andorra.
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PROYECTO Y DOCUMENTACION TECNICA

En todas las modalidades, los equipos deberan documentar su trabajo siguiendo
una estructura similar a la establecida por la WRO (Future Engineers). El objetivo es
fomentar el aprendizaje, la creatividad y la difusién de conocimientos dentro de la

comun

Adema

idad educativa.

s de disefiar y programar el robot, cada equipo debera elaborar un

proyecto técnico que recoja: el proceso de desarrollo, las decisiones técnicas
adoptadas y los resultados obtenidos.

Este proyecto debera incluir, al menos:

Documento “Cddigo ético” firmado por los estudiantes y el/la profesor/a,
que refleje que el disefio, construccidén y programacion del robot han sido
realizados integramente por los/as estudiantes. El/la profesor/a puede
ensefar y guiar, pero no hacer el trabajo por ellos/a.

Descripcidn técnica del robot: disefio, movilidad, alimentacion, sensores y
gestion de obstaculos.

Fotografias del robot (desde todos los angulos) y una fotografia del equipo.

Video demostrativo (entre 30 y 90 segundos) mostrando el robot
funcionando de manera auténoma.

Repositorio publico en GitHub con:
o Elcodigo empleado
o Documentacion del proyecto
o (Opcional) Modelos 3D o archivos para la fabricacion de piezas

o Un archivo README.md con una descripcion clara de la solucién, los
maodulos del cédigo y su relacién con los componentes del robot

o Cbdigo comentado y documentado para facilitar su comprension
por parte del jurado

IMPORTANTE: Para el caso de la Modalidad C3 (Future Engineers — WRO), la
documentacién y el repositorio deberan ajustarse a la normativa oficial WRO,
incluyendo, uso del idioma inglés y publicacién del repositorio en formato publico,
conforme a las directrices internacionales.




Universidad anwersano Ingenieria Industrial

Castilla-La Mancha

Escuela Tecnica Superior
H de Ingenieria Industrial
Ciudad Real Escuela Politécnica CUENCA Albacete

(L]
>UCLMAD _g_ Escuela Técnica Superior === ETS!!AB
9, ]

5. EVALUACION DEL PROYECTO POR PARTE DEL JURADO

La evaluacion sera realizada por un jurado compuesto por docentes de los centros
educativos participantes y por personal de la UCLM implicado en la organizacién
de la competicién.

Los/as profesores/as de los centros educativos podran evaluar todos los
proyectos, excepto los presentados por su propio centro.

Para garantizar una distribucién equilibrada del trabajo:

o (Cada docente evaluara un numero limitado de proyectos en la modalidad
en la que se haya inscrito su centro.

e La organizacion se encargara de repartir las evaluaciones para evitar
sobrecargar a los participantes.

A partir del analisis del proyecto y la evaluacion del jurado, se podran aplicar una o
varias de las siguientes medidas:

o Excluir al equipo de alguna fase o de toda la competicion.
« Solicitar modificaciones en el proyecto para ajustarlo a la normativa.
e Enlas modalidades C2y C3:
o Permitir la participacion del equipo, pero sin asignar puntuacién.

o Asignar unicamente el 50 % de la puntuacién obtenida en la fase
correspondiente.

o Impedir la clasificacién del equipo para la Fase Final Intercampus o, en el
caso de la modalidad C3 (WRO), para el torneo nacional o internacional.

6. CALENDARIO

(Calendario provisional; las fechas definitivas se anunciaran a medida que avance la competicion)

Preinscripcion: hasta el 22 de diciembre 2025 FORMULARIO

Revisién de solicitudes y confirmacién de participacién: enero 2026 PREINSCRIPCION

Evaluacién de proyectos por el jurado: abril 2026

Fases Locales: mayo 2026

Fase Final Intercampus: junio 2026

Fase Nacional WRO (Modalidad C3): septiembre 2026



https://forms.office.com/e/RCrChpeHgd

